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EJERCICIO

Objetivo: Entender el efecto de la �exibilidad en la cadena de mando en la aeroelasticidad estática. Aplicación práctica a una
sección 2D típica.

Introducción: N/A

Enunciado: Se considera la sección típica de la �gura inferior. La super�cie de control se de�ecta un ángulo inicial δ0. Plantear
las ecuaciones de deformación elástica que permiten calcular la torsión α y el ángulo de de�exión de la super�cie de control δ
siguiendo los siguientes pasos:

Formular la ecuación de equilibrio en torsión del per�l α utilizando las derivadas de estabilidad CLα, CLδ y CMACδ,
todas adimensionalizadas con q∞S o q∞Sc en caso de momentos. Llámese e a la distancia del eje elástico al centro
aerodinámico y Kα la rigidez a torsión y asumir que CMAC ≈ 0.

Formular la ecuación de equilibrio de la super�cie de control con las derivadas de estabilidad CHα y CHδ, ambas
adimensionalizadas con q∞SHcH . Llámese Kδ a la rigidez en momento que proporciona el actuador o la cadena de
mando a la super�cie de control.

Con las dos ecuaciones de los apartados anteriores, formular el determinante que proporciona la presión dinámica de
divergencia. Demostrar que existen dos y razonar cuál de las dos soluciones se debe considerar como divergencia.

FIGURA 3.5   Extraída figura en formato *.wmf 
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